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1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STWIORB.

Specyfikacja Techniczna - "Wymagania Ogoélne" odnosi sie do wymagan wspoélnych

dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdét,

ktére zostang wykonane w ramach prac remontowych ( przebudowa) zwigzanych z naprawg
szkod spowodowanych ruchem zaktadu gérniczego w torach linii 657 i 171 obejmujgcych
regulacje niwelety w torze nr 1 linii 657 Katowice — Szopienice Pétnocne - Katowice
Muchowiec w km 6,700-8,800 oraz w torze nr 1 linii 171 Dgbrowa Goérnicza Towarowa -
Panewniki w km 35,200 - 37,000”

1.2 Zakres stosowania STWIORB.

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéow Przetargowych i
Kontraktowych (Umowa) i nalezy je stosowaé w zleceniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1

1.3 Zakres Robdét objetych STWIORB.

1.3.1 Wymagania ogodlne nalezy rozumiec¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej
wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi.

T.00. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH.

T.01. ROBOTY NAWIERZCHNIOWE.

T.01.01. WYMIANA NAWIERZCHNI TOROWEJ.

T.02 WYKONANIE NASYPOW.

T.02.01 UMOCNIENIE SKARP.

T.03. ROBOTY PODTORZOWE.

T.03.01. WARSTWY OCHRONNE - POKRYCIA OCHRONNE Z GRUNTOW
MINERALNYCH.

1.4 Okres$lenia podstawowe.

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla — obiekt budowlany, niebedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowa albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.
1.4.2. Cena umowna ( kontraktowa ) — kwota wymieniona w Umowie ( Kontrakcie ) jako
wynagrodzenie nalezne Wykonawcy za wykonanie Robét budowlanych wraz z usunieciem
wad, zgodnie z postanowieniami warunkow Umowy ( Kontraktu ).

1.4.3. Data rozpoczecia — data, okreslona w szczegotowych warunkach Umowy

( Kontraktu ), od ktérej Wykonawca moze rozpoczgé Roboty budowlane okreslone w
Umowie ( Kontrakcie ).

1.4.4. Data zakonczenia — data powiadomienia Zamawiajgcego przez Inspektora Nadzoru
o gotowosci Robot budowlanych do odbioru
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1.4.5. Dokumentacja Projektowa — wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne oraz
rysunki dostarczone Wykonawcy przez Zamawiajgcego w ramach Umowy ( Kontraktu ),
jak réwniez wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne, rysunki, probki, wzory, modele,
sporzadzone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru ( Kierownika
Projektu ).
1.4.6. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig organu Nadzoru budowlanego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow Robat,
przekazywania polecen i innej korespondenc;ji technicznej pomiedzy Inspektorem
Nadzoru, Wykonawcga i Projektantem .
1.4.7. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu
( Umowy ), posiadajgca kwalifikacje okreslone w Prawie Budowlanym .
1.4.8. Inspektor nadzoru - osoba prawna lub fizyczna ( w tym réwniez pracownik
Zamawiajgcego), wyznaczona przez Zamawiajgcego do reprezentowania jego intereséw
przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji rob6t budowlanych z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz
postanowieniami warunkéw umowy. (w rozumieniu art. 27 Ustawy z dnia 7.07.1994 r.
Prawo Budowlane z p.zm.).
1.4.9. Kosztorys ofertowy - wyceniony przez Wykonawce Slepy kosztorys .
1.4.10. Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt
z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnych dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru.
1.4.11. Laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz
Robot 1.4.12. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodnie
Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi , zaakceptowanymi przez
Inspektora nadzoru .
1.4.13. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi toru, drogi lub przejazdu kolejowego.
1.4.14. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Roboét z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot
budowlanych.
1.4.15. Oferta - wyceniona propozycja Wykonawcy ztozona Zamawiajgcemu na pismie
w $cisle okreslonej formie, na wykonanie robét budowlanych oraz usuniecie wad zgodnie
z warunkami okreslonymi w specyfikacji istotnych warunkéw zamdéwienia stanowigca
integralny sktadnik Umowy ( Kontraktu ).
1.4.16. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.
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1.4.17. Podtoze ulepszone- goérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego
wykonania nawierzchni .

1.4.18. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji Robét lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
Dokumentacji Projektowej, reprezentowana przez osoby posiadajgce kwalifikacje
okreslone w Prawie Budowlanym.

1.4.20. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja przebudowy lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
projektowanych i/lub istniejgcych obiektow budowlanych.

1.4.21. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie.
1.4.22. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego na przyktad: przejazd kolejowy, rurocigg, przepust itp..

1.4.23. Rejestr Obmiardw - akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr z
ponumerowanymi stronami stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikow.

Wopisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.24. Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrécenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.25. Roboty budowlane (roboty) - zespét czynnosci podejmowanych przez Wykonawce
w celu zapewnienia prawidtowego i terminowego wykonania przedmiotu Umowy
(Kontraktu), w tym réwniez dostarczenia pracownikéw, materiatdw i sprzetu.

1.4.26. Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem Robét.

1.4.27. Specyfikacje Techniczne - zbidr wytycznych i wymagan okreslajgcych warunki i
sposoby wykonania, kontroli, obmiaru i ptatnosci za roboty budowlane.

1.4.28. Sprzet - wszelkie maszyny, srodki transportowe i drobny sprzet z urzgdzeniami do
budowy, konserwaciji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z Umowa (Kontraktem) realizacje
robét budowlanych .

1.4.29. Szczegotowe warunki Umowy (Kontraktu) - dokument uscislajgcy lub
uzupetniajgcy ogoélne warunki Umowy (Kontraktu) .

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg , STWIORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

Energie elektryczng, wode i w razie koniecznosci inne media, na potrzeby budowy
Wykonawca zapewni we wtasnym zakresie i na wlasny koszt w ramach wynagrodzenia
umownego. Warunki ich poboru nalezy uzgodni¢ z Dostawcg. Wykonawca zobowigzany
jest do ponoszenia optat za korzystanie z mediéw (zasilanie energetyczne, zaopatrzenie
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w wode i kanalizacje, itp.). Jezeli teren, ktérym dysponuje Zamawiajgcy okaze sie
niewystarczajgcy na cele zaplecza, Wykonawca pozyska we wlasnym zakresie
dodatkowy teren wiasnym staraniem i na wlasny koszt.

Wykonawca odpowiada za przygotowanie, wykonanie oraz demontaz dojazdéw
technologicznych do miejsca robét budowlanych

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie, przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik
Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentaciji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraC nizej wymienione rysunki, obliczenia i
dokumenty :

(A)Dokumentacja Projektowa - Projekt budowlany,

(B)Dokumentacja Projektowa - dwa egzemplarze projektow technicznych na Roboty
objete Kontraktem (Umowag).

1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, stanowig czes¢ Kontraktu (Umowy),
a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentac;i.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w Klauzuli Warunkéw Kontraktu (Umowy) .
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ bteddéw lub opuszczernh w Dokumentach
Kontraktowych (Umowie), a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic Inspektora
nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Kontraktu(Umowy), az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot .
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Robdt, wygody spotecznosci i inne
. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
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dla ktoérych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa. Fakt przystgpienia do
Robdét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzana przez
Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caty okres realizacji Robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wigczony w Cene Kontraktowg (Umowng).

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie
przepisy dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego .
W okresie trwania budowy i wykanczania Robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
b podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisdw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu
Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci
spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacje baz,
warsztatéw, magazynow, skfadowisk, ukopéw i drog dojazdowych.
Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekébw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi ,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdbw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich .

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy .
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1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia . Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdét bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajgce brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakohczeniu
Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow
od wiasciwych organdéw administracji panstwowej.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne , takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz
bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy .

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora
nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot . O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane jego dziataniem uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzagdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego .

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Pojazdy lub tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone
na $wiezo ukonczony fragment budowy, Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
nadzoru.
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1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy .

W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbagé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich norm .

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej (Umownej).

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robdt.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materiaty

i urzgdzenia uzywane do Robét od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia
Zakohczenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow .

Wykonawca zobowigzany jest znacC wszelkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposdb ciggty bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w Kontrakcie (Umowie) powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére
spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane
roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw o ile w Kontrakcie (Umowie) nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy lub przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do
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konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru. Réznice pomiedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi nadzoru, co
najmniej 28 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez
Inspektora nadzoru.

W przypadku kiedy Inspektor nadzoru stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie
zapewniajg zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca
zastosuje sie do norm powotanych w dokumentach.

2.MATERIALY.
2.1 Zrédta uzyskania materiatéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacije
dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania tych materiatow i
odpowiednie swiadectwa badanh laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie partii ( czesci ) materiatdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggty spetniajg wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

3.SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typdw i
iloéci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji Roboét, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Sprzet bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru
kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jestto wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg
mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
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uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia
niegwarantujgce zachowania warunkow Kontraktu (Umowy), zostang przez Inspektora
nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy
transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposéb ciggty bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Wykonawca jest
zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét i wtasciwosci przewozonych materiatow
. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac¢ prowadzenie Robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w
terminie przewidzianym Kontraktem (Umowg). Srodki transportu nie odpowiadajgce
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ uzyte przez Wykonawce, pod
warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogdlne zasady wykonania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem

(Umowg), oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, za ich
zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami ST, projektu organizacji Robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentac;ji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Dokumenty budowy.

(1) Dziennik Budowy.
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
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konca okresu gwarancyjnego . Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy

zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy .

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu

Robdét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony

budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem

osoby, ktéra dokonata wpisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska

stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku

chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym

numerem zatgcznika i opatrzone podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoIlnosci :

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentaciji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramu robdt,

- terminy rozpoczecia i zakohczenia poszczegolnych elementow Robdt,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzgdzania wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioru Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu , czesciowych i
ostatecznych odbioréw Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajgcym
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania Robdt,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg

przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska .

Wopis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu (Umowy) i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy Robot.
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(2)Rejestr Obmiaru .

Rejestr Obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza sie w sposob
ciagty w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogodlne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie .

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych Robdét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Obmiar gotowych Robo6t bedzie przeprowadzony z czestotliwoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie
(Umowie) lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow.

Dtugos¢ i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne witasciwe dla danych Robét nie wymagajg tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3.

lloSci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

8.0DBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:

a) odbiorowi Roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu ,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
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postepu Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci Robét
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ Robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektora nadzoru na podstawie
dokumentdéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci Robat.
Odbioru czesciowego Robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot.
Odbioru Robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbidr ostateczny Robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakohczenie Robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny Robét nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
(Umowie), liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia Robot.
Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg
Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw Roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania Robo6t uzupetniajgcych i Robdt poprawkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia Ogdlne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za Jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysowej.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosc
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
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wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla
tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét bedg obejmowac :

- Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- Wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkow i transportu na Terenie Budowy,

- Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Uwaga:
Na podstawie rzeczywistych warunkéw gruntowo — wodnych Wykonawca przedstawi do
akceptacji Inspektorowi nadzoru szczegodtowy opis proponowanych metod odwodnienia
oraz zabezpieczenia nasypow na czas budowy. Koszt odwodnienia i zabezpieczenia wg
wyceny indywidualnej Wykonawcy.
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1. WSTEP.

1.1.Przedmiot STWIORB.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce robot
pomiarowych oraz wyznaczenia punktéw wysokosciowych.

1.2.Zakres robot objetych STWIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wyznaczenie dla projektowanych
robot:

a) osi tras,

b) roboczych punktow wysokosciowych,

c) przekrojéw poprzecznych,

d) innych punktéw wymaganych do zrealizowania robot.

1.3. Okreslenia podstawowe.
1.3.1.Punkty gtéwne trasy — punkty osi trasy, punkty poczatkdw i koncow tukéw oraz
poczatkowe i kohcowe punkty trasy.

1.3.2.0kreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz
Dokumentacjg Projektows.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosS¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1. Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢ geodezyjng
inwentaryzacje powykonawczg wykonanych obiektéw, jesli powoduje ona zmiany w
dotychczasowym przestrzennym usytuowaniu obiektow.

Po zakonczeniu budowy, najpdzniej do terminu odbioru ostatecznego Kierownik budowy
jest zobowigzany do przygotowania Dokumentacji powykonawczej zgodnie z rozdziatem
6 Rozporzgdzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995
roku w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz
czynnosci obowigzujgcych w budownictwie (Dz.U. nr 25 poz. 33, z pézn. zm.).

1.4.2. Punkty osi winny by¢ stabilizowane w sposob trwaty dostosowany do specyfiki
obiektu i zabezpieczone przed zniszczeniem lub przeniesione poza obszar rob6t w
sposob pozwalajgcy na ich odszukanie lub jednoznaczne odtworzenie. Osnowa
geodezyjna podlega ochronie .

Prace pomiarowe stuzgce kontroli robét podlegajgcych zakryciu lub stuzgce do obmiaru
robét mogg byé wykonane staraniem wtasnym Wykonawcy.

Do utrwalenia punktow trasy mozna stosowac pale drewniane, prety metalowe lub stupki
betonowe oraz znaki regulacji. Utatwieniem w odszukaniu jest stosowanie m.in.:
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swiadkow — palikéw wyniesionych na 30 cm ponad teren o innym kolorze niz punkty
zasadnicze osi.
Prace pomiarowe winny by¢ zlecone uprawnionej jednostce wykonawstwa geodezyjnego.

2. MATERIALY.
Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktow
wysokosciowych wg zasad niniejszej ST sg :
- paliki drewniane o $rednicy 15-20 cm i dtugosci 1.5 - 1.7 m oraz o srednicy 5 - 8 cm
i dtugosci 0.5 m,
- stupki betonowe,
- farba chlorokauczukowa.

3. SPRZET.

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy, gtéwnych osi
obiektu oraz roboczych punktéw wysokosciowych bedg wykonywane recznie. Roboty
pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych
elementow trasy wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem geodezyjnym,
przeznaczonym do tego typu rob6t m.in.: (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty,
tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) mogg by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowac w terenie punkty gtéwne

osi trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Zamawiajgcemu szkic
wytyczenia trasy, obiektow inzynieryjnych, drogowych i innych oraz wykaz punktéw
wysokosciowych .

Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora nadzoru. W
oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
Robdét.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi.

Tyczenie osi i obiektdw inzynierskich, drogowych nalezy wykona¢ w oparciu o
Dokumentacje Projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j i innej
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osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w oparciu o informacje
przekazane przez Inspektora nadzoru. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny
by¢ przesuniete wiecej niz 1 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi
nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 0,5 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej. Na czas prowadzenia robét osie powinny by¢ jednoznacznie
trwale zastabilizowane, tak aby istniata mozliwos¢ w kazdej chwili ich odtworzenia.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych.

Punkty wysokosciowe (repery ) nalezy wyznacza¢ obok kazdego projektowanego obiektu.
Punkty wysokos$ciowe nalezy umieszczaé poza granicami projektowanej budowli, a
rzedne ich okresli¢ z doktadnoscig do 0.5 cm.

5.4. Wyznaczanie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczanie przekrojow poprzecznych obejmuje:

- wyznaczanie krawedzi nasypdéw i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robét ziemnych),

- wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu nasypow i wykopow w
przekrojach poprzecznych (profilowanie przekrojow poprzecznych) .

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w
miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robét.

Do wyznaczenia krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci ponad 1 m oraz
wykopow gtebszych niz 1 m . Odlegtos¢ miedzy palikami (wiechami) powinna odpowiadaé
odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)
trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdélnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych kolejowego oraz powiatowego osrodka geodezyjnego.

6.2. Sprawdzenie robo6t pomiarowych.

Sprawdzenie robo6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujgcych zasad:

- 0S nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz co najmniej co 20 m na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci
budowanego/przebudowywanego odcinka,

- wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiaru wyznaczenia osi i punktéw wysokosciowych w terenie jest km
wyniesionej i zastabilizowanej osi obiektu.
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8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréow geodezyjnych lub protokotu regulacji osi, ktére
Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ptatnos¢ za 1 km wyznaczonej i zastabilizowanej osi oraz roboczych punktow
wysokosciowych nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu regulacji osi.
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy i
punktéw wysokosciowych obejmujg :
- roboty pomiarowe przy budowie/przebudowie obiektéw objetych dokumentacjg
projektows.
Cena wykonania robét obejmuje:
- zakup materiatéw do wykonania robdt,
- wyznaczenie punktow gtéwnych obiektu, osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- wyznaczenie punktéw charakterystycznych,
- wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Instrukcja D-19 o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej.
Ustawa z 17.05.1989r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z
pdzniejszymi zmianami).
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczgce materiatéw, wykonania i
odbioru robot nawierzchniowych spetniajgcych wymagania dotyczgce bezpieczenstwa
konstrukcji, bezpieczenstwa pozarowego, bezpieczenstwa uzytkowania, ochrony
Srodowiska w odniesieniu do Polskich Norm, (PN) przenoszgcych europejskie normy
zharmonizowane zgodnie z dyrektywg 89/106/EWG lub europejskich aprobat.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

Niniejsza Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymiany nawierzchni torowej i szyn na torach kolejowych.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB.

Ustalenia niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt wymiany nawierzchni
torowej i wymiany szyn.

2. MATERIALY.

2.1. Tory.

Konstrukcja toru wedtug opisu w dokumentaciji projektowej o przeswicie 1435 mm.
2.1.1. Szyny.

Szyny kolejowe nowe typu 49E1 wykonane zgodnie z wymaganiami normy z otworami na
Sruby tubkowe. W torach potozonych w tukach o promieniach 300 m i mniejszych, przy
szynie wewnetrznej nalezy uktadaé prowadnice z szyn starych uzytecznych lub
ksztattownikow stalowych z zachowaniem Ztobka zgodnie z przepisami.

2.1.2. Elementy przytwierdzenia.
Elementy przytwierdzenia dla podktadéw drewnianych 1B z przytwierdzeniem typu ,K":

podktadki do szyn posrednie Ps 49
podktadki do szyn zebrowane,

wkrety kolejowe typ 49A,

Sruby stopowe z nakretkami Ssb 16-65,
pierscienie sprezyste podwadjne,

tubki ptaskie £49,

Sruby tubkowe Stb-1-130,
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sruby stopowe M22x65,

podkfadki zebrowane,

sruby do tgczenia podktadéw podztgczowych z nakretkami,
tapki £Lp2,

podktadki podszynowe PE ptaskie z polietylenu.

2.1.3. Podktady.

Podkfady drewniane typu IIB twarde wedtug projektu i przedmiaru robot.
Podkfady winny spetnia¢ wymagania obowigzujgcych norm.

Podkfady w torze w ilosci 1667szt./km o rozstawie co 650 mm z odchyleniem + 20 mm w

osi podktadu.
2.1.4. Podsypka.

Podsypka powinna spetnia¢ kryteria wymagane dla klasy I-11l, gatunku 1 lub 2 o frakgc;ji
31,5 - 50 mm. Nalezy stosowa¢ materiat nowy na ostatnie warstwy.

Dopuszcza sie uzycie podsypki staro uzytecznej posiadajgcej atest/Swiadectwo
dopuszczenia dla podnoszenia toru kolejowego na dolne warstwy.
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3. SPRZET.

Przewidywany sprzet:

podbijarka torowa i rozjazdowa,

wozek motorowy z zurawikiem o udzwigu min 1,5 t,
tadowarka min 0,5 m3,

koparka min 0,25 m3,

wagony do przewozu szyn,

samochod samowytadowczy min 6 t,

lokomotywa,

wagony samowytadowcze do przewozu ttucznia i piasku,
nasuwarka toru,

koparka dwudrogowa,

zgarniarka torowa,

zageszczarka,

sprzet drobny: zakretarki, pity do ciecia szyn, wiertarki do podktadéw, klucze udarowe.

4. TRANSPORT.

Transport kotowy: samochody do transportu kruszywa i materiatbw nawierzchniowych na

terenie budowy.

Transport kolejowy:

wagony platformy dla transportu szyn i podkfadow,
wagony samowytadowcze dla dowozu ttucznia,

Dla dowozow akcesoriow moze by¢ uzyty transport samochodowy.
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania ogolne.

Wykonanie robét nawierzchniowych musi by¢ prowadzone zgodnie z projektem, przyjetym
fazowaniem robdt, rezimami technologicznymi obowigzujgcymi w PKP PLK SA oraz

PGG SA KWK Murcki-Staszic, w oparciu o szczegétowy harmonogram robét opracowany
przez Wykonawce i regulamin prowadzenia ruchu pociggéw. Ograniczenia eksploatacyjne
wskutek podjetych prac powinny by¢ minimalizowane. Do robét nawierzchniowych mozna
przystgpi¢ po wykonaniu odwodnienia, robét ziemnych zwigzanych z korong torowiska i
podtorza. W okresie gwarancyjnym i po przeniesieniu obcigzenia nalezy dokonaé
jednorazowej naprawy toru poprzez:

a) ogledziny powierzchni tocznej szyn pod wzgledem réwnosci sladu od kot szczegdinie w
strefie potgczen,

b) sprawdzenie i dokrecenie $rub,

c) pomiar geometrii toru i regulacje jego potozenia,

d) ostateczne oprofilowanie pryzmy podsypki

5.2.Balastowanie toru.

Balastowanie toru rozumiane jako wbudowywanie ttucznia, podbijanie i stabilizowanie
nalezy wykonywac zgodnie z rezimami technologicznymi w szczegdlnosci: ilos¢,
rozmieszczenie i zageszczenie podsypki w trakcie poszczegdélnych etapdw robot
nawierzchniowych powinny by¢ zgodne z przepisami.

Nominalna warstwa tlucznia pod podkfadem po zageszczeniu powinna by¢ zgodna z
wymaganiami dla danej klasy toru w zakresie normowego parametru ,d".

Na pozostatej czesci przekroju pryzmy nalezy zapewnic jej nominalng grubos¢ wynikajgca
z zastosowanych pochylen torowiska oraz przechytek docelowych, zachowujgc w/w
tolerancje zwiekszone o tolerancje przyjete dla korony nowo-wbudowanej warstwy
ochronnej. Szeroko$¢ pryzmy podsypki od czota podktadu powinna by¢ zgodna z
nominatem okreslonym dla danej klasy toru. Korona pryzmy podsypki powinna by¢
uformowana tak, by odstep miedzy stopkg szyny, a podsypka wynosit nominalnie 3 cm,
a okienka miedzy podktadami byly wypetnione do nominalnej wysokosci 3 cm ponizej
goérnej powierzchni podktadow. Ttuczeh w zadnym miejscu nie bedzie zalega¢ na ruszcie
torowym.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

W trakcie wykonywania robét nalezy kontrolowac na biezgco zachowanie rezimow
technologicznych. W torze dopuszcza sie odchytki zgodnie z warunkami technicznymi.
Na szynach toréw powinny by¢ oznaczone trwale farbg osie podktadow.

Wykonanie kazdego etapu robot sprawdza i potwierdza Inspektor nadzoru wpisem do
dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiaru jest:

dla nawierzchni toru ,mb", "szt",
dla podsypki -,m 3",

8. ODBIOR ROBOT.
Odbiory ostateczne nalezy wykonaé¢ zgodnie z warunkami umowy oraz dokumentacjg
projektowo - kosztorysows.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptaci sie za ,mb", szt. wymiany nawierzchni toru i ,m3" utozonej warstwy podsypki oraz
wypetnienia piaskiem.
Ptaci sie za ,m3" podbicia toru wraz z uzupetnieniem ttucznia do wielkosci normatywne;j.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. DOKUMENTY. (z pdézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (tekst jednolity).
Dz. U. Nr 207 poz. 2016 z 2003 r.

Ustawa z dn. 28 marca 2003 r., o transporcie kolejowym. Dz. U. Nr 86 poz. 789 z 2003 r.

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci Dz. U. z 2002 r. Nr 166,
poz. 1360.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrze$nia 1998 r.,
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budowle kolejowe i ich
usytuowanie. Dz. U. Nr 151 poz. 987 z dnia 1998 r.

Ustawa z 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych. Dz.U. Nr 92 poz. 881 z 2004 r.
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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r., w
sprawie aprobat i kryteridw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw
budowlanych. Dz. U. Nr 107 poz. 679 z 1998 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 wrzes$nia 2003 r., w sprawie wykazu
typow budowli i urzadzen przeznaczonych do prowadzenia ruchu kolejowego oraz typow
pojazdow kolejowych, na ktére wydawane sg swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji.
Dz. U. Nr 175 poz.1706 z 2003 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen
technicznych do robét ziemnych, budowlanych i drogowych Dz. U. Nr 118, poz. 1263 z
2001 .

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie informacji
dotyczgcej bezpieczehstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenhstwa i ochrony
zdrowia. Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.,
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendw.
Dz. U. Nr 121 poz. 1138 z 2003 r.

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z 2003

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 10 listopada 2004 r., w sprawie wymagan w
zakresie odlegtosci i warunkow dopuszczajgcych usytuowanie budowli i budynkow, drzew
lub krzewow, elementéw ochrony akustycznej i wykonywania robo6t ziemnych w
sgsiedztwie linii kolejowej, a takze sposobu urzadzania i utrzymywania zaston
odsnieznych oraz paséw przeciwpozarowych. Dz. U. Nr 249 poz. 2500 z 2004 r.

D1 - Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Zatgcznik do
Uchwaty nr 155 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 6 czerwca 2002 r.

D 4 - Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego, Zarzgdzenie nr 76 Zarzadu
PKP z 4 listopada 1996 r. ze zmianami wprowadzonymi zarzgdzeniem Zarzadu PKP nr
122 z 29 sierpnia 2000 r.

Instrukcja D19 - ,O organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej".
Zatgcznik do Zarzadzenia nr 144 Zarzgdu PKP z dnia 23 pazdziernika 2000 r.
Instrukcja techniczna G-3 GUGIK - Geodezyjna obstuga inwestycji.
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Instrukcja D75 - O dokonywaniu pomiaréw, badan i oceny stanu toréw Zarzgdzenia Nr
120 Zarzadu PKP z dnia 29 sierpnia 2000 r.

Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego z dnia 29 lipca 2003 r. w
sprawie wykazu norm zharmonizowanych M. P. Nr 46, poz. 693 z 2003 r.

Przepisy, normy i instrukcje stosowane przez PGG SA KWK Staszic-Wujek.

10.2. NORMY.

PN-EN 13450:2004 Kruszywa na podsypke kolejowa.

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw.

Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziaren i nasigkliwosci.

PN-EN 1367-1:2001 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych. Czes$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci.

EN 13674-1:2003 Szyny kolejowe.

PN-84/H-93421 Szyny normalnotorowe

PN-73/D-95006 Materiaty drzewne nawierzchni kolejowej normalnotorowe;j.
PN-D-95014 Nawierzchnia kolejowa. Sosnowe, debowe i bukowe materiaty drzewne
nawierzchni kolejowej nasycane olejem impregnacyjnym.

PN-EN 13145:2003 Kolejnictwo. Tor. Podktady i podrozjazdnice drewniane.
PN-88/H-93427/01 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla nawierzchni
kolejowej.

PN-88/H-93427/52 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla nawierzchni
kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych asymetrycznych Ps49.

PN-88/H-93427/52 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla nawierzchni
kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych Pm49.

PN-88/H-93427/52 Stal. Ksztattowniki zebrowe oraz podktadki zebrowe dla nawierzchni
kolejowej. Wymiary podktadek zebrowych Pz49.

PN-88/H-93427/53 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkciji podktadek
ptaskich oraz podktadki ptaskie dla nawierzchni kolejowe;j.

PN-83/H-93426/00 Nawierzchnia kolejowa. Wkrety z tbem prostokatnym.
PN-83/H-93426/02 Nawierzchnia kolejowa. Sruby i wkrety. Wymagania i badania.
PN-83/H-93426/55 Nawierzchnia kolejowa. PierScienie sprezyste.

PN-83/H-93426/56 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji fapek oraz
tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;j.

PN-80/H-93443/07 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji tapek oraz
tapki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowej. tapka £p2. Wymiary.
PN-80/H-93443/55 Nawierzchnia kolejowa. Sruba stopowa.

PN-80/H-93443/57 Nawierzchnia kolejowa. Sruby ze tbem kwadratowym do ztgcz
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szynowych.

PN-80/H-93443/60 Nawierzchnia kolejowa. Nakretki szesciokatne.
PN-84/K-80001 Ksztattowniki stalowe walcowane na gorgco do produkcji tubkéw
oraz tubki dla nawierzchni kolejowej normalnotorowe;j.

PN-EN 15273-3 Kolejnictwo - Skrajnie - Czes¢ 3: Skrajnie budowli”.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.02. WYKONANIE NASYPOW.
1. WSTEP.

2. MATERIALY.
3. SPRZET.

4. TRANSPORT.
5. WYKONANIE ROBOT.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
7. OBMIAR ROBOT.

8. ODBIOR ROBOT.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
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1. WSTEP.
1.1. PRZEDMIOT STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt przy realizacji zadania pn: Naprawa szkéd spowodowanych ruchem zaktadu
gorniczego w torach linii 657 i 171 obejmujgcej regulacje niwelety w torze nr 1 linii 657
Katowice — Szopienice Pétnocne - Katowice Muchowiec w km 6,700-8,800

oraz w torze nr 1 linii 171 Dgbrowa Gérnicza Towarowa - Panewniki

w km 35,200 - 37,000”

Przedmiotem ST sg roboty ziemne: wykonanie nasypow.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy i nalezy je
stosowac¢ w zlecaniu i wykonaniu robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ogolny zakres prac realizowanych w ramach robét ziemnych obejmuje:

— Roboty przygotowawcze:

. Prace pomiarowe zwigzane z wyznaczeniem zakresu robét i obiektéw,
. Wykonanie dokumentacji fotograficznej stanu istniejgcego przez
Wykonawce,

o Zabezpieczenie lub usuniecie istniejgcych urzgdzen technicznych
uzbrojenia terenu oraz roslinnosci i ewentualnych sktadowisk odpadow,
rumowisk,

° Zabezpieczenie obiektow chronionych prawem,

. Przejecie i odprowadzenie z terenu robét wod opadowych i gruntowych,

o Wykonanie niezbednych drég tymczasowych,

. Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatéw, urzgdzen i sprzetu
budowlanego,

o Wykonaé roboty przygotowawcze w zakresie wycinki drzew i krzewow.

— Roboty zasadnicze:

. usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) przed rozpoczeciem robdét,

° zasypywanie zalewisk z zageszczaniem warstwami gruntem pochodzacym
z wykopéw lub ukopu,

. zakup i dostarczenie kruszyw do miejsc wbudowania,

. wywoz i utylizacja nadmiaru urobku,

. wykonanie nasypow,

. plantowanie terenu po zakonczeniu prac,

. uksztattowanie terenu,
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. umocnienie skarp - humusowanie.
- Roboty koncowe -przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan
laboratoryjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlane, wydanymi do
niej rozporzgdzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm oraz okresleniami
podanymi w ST: D-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.3. a takze podanymi ponize;j:

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpaddw przemystowych. spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysokosc jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysoko$¢ przekracza 3 m.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub
wykonania nasypow, potozone poza placem budowy.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

ls = Py/Pys gdzie:
P4 - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m®)

P4s- maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzgca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach.

Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnosé gruntéw
niespoistych, okreslona wg wzoru :

U=dgo/d 1o gdZie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60 % gruntu (mm)

dyo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm)
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1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST: D- 00 - ,Wymagania ogdlne."
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnosc¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest wytworcg i posiadaczem odpadéw.

— Na Wykonawcy cigzg wszystkie obowigzki wynikajgce z ustawy z 27 kwietnia
2001r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z pdzniejszymi zmianami.).

— Przy realizacji robét, odpadem jest grunt z robét ziemnych nie nadajgcy sie do
wykorzystania.

— Wykonawca przed rozpoczeciem robét winien uzyskac decyzje, w ktorej
okreslone zostang ilosci wytworzonych odpadéw oraz sposéb postepowania z
nimi.

— Wykonawca posegreguje materiat zgodnie z Katalogiem Odpaddw stanowigcym
zatgcznik do Rozporzagdzenia Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzes$nia 2001r.
(Dz.U. Nr 112 poz.1206), ogloszonym na podstawie art.4 ust.1 pkt.1 ustawy o
odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz.U. Nr 62 poz.628) i podda odzyskowi oraz
wywiezie na odpowiednie sktadowisko przeznaczone do sktadowania tego rodzaju
odpaddéw.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
( MATERIALOW) UZYWANYCH W ROBOTACH.

Podnoszenie torow na dtugosci podktadoéw (dolne warstwy) przyjeto z niesortu
kamiennego. Poszerzenie nasypdw oraz wykonanie warstwy filtracyjnej (gornej —
ochronnej) przyjeto z piasku.

W celu uzyskania wymaganej nosnosci i sztywnosci podtorza nasyp wykonac z gruntow
niespoistych nie zawierajgcych wiecej niz 20% czgstek mniejszych od 0,1mm.

W przypadku zastosowania innych materiatéw nalezy zabezpieczy¢ je pokryciami
ochronnymi tak aby :

- w zadnym punkcie przekroju poprzecznego nie wystepowaty podczas eksploatacji sity
przekraczajgce naprezenia dopuszczalne dla wbudowanych gruntow ( zat. nr 1 do 1d-3),

- modut odksztatcenia torowiska okreslony metodg prébnych obcigzen powinien wynosic:
Eo =2100[MPa], natomiast sredni wskaznik zageszczenia = 0,97.

Do budowy podtorza dopuszcza sie uzycie materiatdw spetniajgcych wymienione ponizej
warunki:

- odpornych na wode, tzn. nie zawierajgcych substancji rozpuszczalnych np. soli,

- dobrze uziarnionych, tzn. dobrze zageszczajgcych sie i nie ulegajgcych rozgeszczeniu
pod wptywem drgan,

- odpornych na mroz tzn. niewysadzinowych,

- stabilnych mechanicznie na stykach poszczegdlnych warstw, tzn. nie mieszajgcych sie z
innymi przylegajgcymi materiatami - warunek ten musi by¢ spetniony dla styku podsypki z
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gruntem podtorza, nie wymaga sie jego spetnienia dla stykéw gruntéw z materiatami o
trwatej strukturze, nie ulegajgcymi sufozji,

- dostatecznie wodoprzepuszczalnych; wskaznik wodoprzepuszczalnosci k 10 dla gruntu
znajdujgcego sie bezposrednio pod podsypka nie moze by¢ mniejszy od 10* m/s.
Kruszywo dobrze uziarnione (U=6) zawierajgce mniej niz 5% czastek drobnych.

Materiaty powinny posiada¢ wlasnosci okreslone w specyfikacji i zatwierdzone zostang
przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca robot musi zapewni¢ dowoz kruszywa z miejsca jego sktadowania do miejsca
wbudowania wagonami kolejowymi.

2.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robodt, byty zabezpieczone w sposéb zapewniajgcy zachowanie jakoSci i
wiasciwosc¢ do robot.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

Ogodlne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST- D -00 ,Wymagania
ogélne”.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét.

Sprzet uzyty do robot powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiadac
pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom w ST i projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania m. In. ze sprzetu do:

— odspajania gruntow,

— przemieszczania gruntow,

— sprzetu zageszczajgcego.
Wymagany sprzet m.in:

— koparka, do wykonania wykopow szerokoprzestrzennych i waskoprzestrzennych z
osprzetem podsiebiernym o pojemnosci tyzki 0,25-0,6 m3,

— spycharka do zasypywania wykopow, wykonywania nasypow, przemieszczenia
gruntu w obrebie budowy, (75 + 100 M),

— tadowarka do zatadunku i transportu materiatow sypkich, wykonywania wykopéw o
gtebokosci do 2,0 m, spychania i zwatowania,

— zageszczarka wibracyjna kroczgca do zageszczania zasypdw wykopow i nasypow

— pompa spalinowa,

— miot pneumatyczny,

— ubijaki, walce.
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4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST- D- 00 Wymagania ogdlne.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa robdt, jak i poza nim.

Srodki transportowe poruszajgce sie po drogach poza pasem robét powinny spetniaé
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujgcych pojazdy, w
szczegolnosci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na 0s.

Zatadunek, transport i roztadunek nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ
przepisami o ruchu drogowym.

Wykonawca ma obowigzek usuwac na biezgco w ramach kontraktu na wtasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do budowy.

Do przewozu wszelkich materiatéw sypkich i masowych: piasku, kruszywa, zaleca sie
stosowanie wagonow kolejowych oraz samochodéw samowytadowczych.

Liczba Srodkdw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

Pnie, karpina oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce
wybrane przez Wykonawce lub Inwestora.

Wszelkie koszty, ktére poniesie Wykonawca w zwigzku z przeprowadzeniem dziatan
zwigzanych z ww. pracami sg wliczone w Cene Kontraktows.

W koszty jednostkowe wliczone bedg koszty transportu zwigzanego z usunieciem, czy
zabezpieczeniem drzew i krzewow.

5. WYMAGANIA DOTYCZECE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.
5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST- D-00.
Wykonywanie wykopdéw moze nastgpi¢ zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng i po
wyrazeniu zgody przez Inspektora nadzoru.

Roboty ziemne wykonac zgodnie z normg PN-B-10736 i PN-B-06050.

5.1.1. Tyczenie obiektow, tras i punktow wysokosciowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7). W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbedne do
szczegotowego wytyczenia robét. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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5.1.2. Przygotowanie do robot ziemnych.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét ziemnych nalezy:

zapoznac sie z planem sytuacyjno wysokosciowym i naniesionymi na nim
konturami i wymiarami istniejgcych i projektowanych sieci, budowli,
rozmieszczeniem projektowanych nasypow i skarp ziemnych,

wyznaczy¢ zarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwate oznaczenie w terenie
potozenia wszystkich charakterystycznych punktéw przekroju podtuznego i
przekrojow poprzecznych, zarowno wykopdw jak i nasypdéw, potozenia ich osi
geometrycznych, szerokosci korony, wysokosci nasypow i gtebokosci wykopow,
zarysy skarp, punktéw ich przeciecia z powierzchnig terenu. Do wyznaczania
zaryséw robot ziemnych postugiwac sie instrumentami geodezyjnymi takimi jak:
teodolit , niwelator , jak i prostymi przyrzgdami - poziomica, tatg mierniczg, tasma
itp.

przygotowac i oczyscic teren poprzez: usuniecie gruzu i kamieni, wycinke drzew i
krzewdw, wykonanie robét rozbiérkowych, istniejgcych obiektdw lub ich resztek,
usuniecie ogrodzen itp., osuszenie i odwodnienie pasa terenu, na ktérym roboty
ziemne bedg wykonywane, urzadzenie przejazddéw i drog dojazdowych ,
przygotowac pochyte powierzchnie terenu pod podstawe nasypow,

wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu,
krzyzujgce sie lub biegngce réwnolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone w sposéb zapewniajgcy ich
eksploatacje.

5.1.3 Odwodnienia robét ziemnych.

Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktore
zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych, tak
aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajgce
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
diugotrwatg nieprzydatnosc¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i
zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych
opfat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikdw naturalnych i urzgdzen odwadniajgcych
musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

W celu zabezpieczenia budowy przed naptywem wod opadowych i powierzchniowych
nalezy wykonac¢ system odprowadzen rowkami trapezowymi o spadku podtuznym 2+8%,
wykorzystujgc spadki naturalne terenu a w przypadku ich braku wykonac¢ studnie
zbiorcze, z ktérych wode nalezy odprowadzi¢ za pomocg pomp.
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5.1.4. Podtoze.

Teren pod poszerzenie nasypow nalezy oczysci¢ z czesci organicznych np. z gatezi.

5.1.6. Postepowanie w okolicznosciach nieprzewidzianych.

W przypadku wystgpienia zagrazajgcych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebic
hydraulicznych (kurzawka, zrédto) nalezy:

wstrzymac wykonywanie robot w sgsiedztwie zaobserwowanego zjawiska i jesli to
konieczne ze wzgledow bezpieczenstwa zabezpieczyC obszar zagrozony ruchami
gruntu przed dostepem ludzi,

zabezpieczy¢ miejsce, w ktérym nastgpito przebicie przed dalszym naruszeniem
struktury gruntu (np. przez utozenie geowtékniny i nasypanie okoto 0,5 m warstwy
pospotki lub drobnego zwiru),

zawiadomi¢ Inspektora nadzoru i Projektanta, ktory powinien okresli¢ przyczyny
zjawiska oraz ustali¢ srodki zaradcze, a jesli to konieczne nalezy zasiegngc¢ rady
ekspertéw.

5.1.7. Podstawowe zasady BHP przy wykonywaniu robét ziemnych.

Podczas realizacji robét ziemnych trzeba przestrzegaé nizej wymienionych zasad bhp:

Prace muszg by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja.

Przed przystgpieniem do robot nalezy bezwzglednie wyznaczy¢ przebieg instalacji
podziemnych, a szczegdlnie linii gazowych i elektrycznych, telekomunikacyjnych i
innych.

Roboty w bezposrednim sgsiedztwie instalacji podziemnych nalezy prowadzic¢
szczegolnie ostroznie i pod nadzorem kierownictwa budowy.

W odlegtosci mniejszej niz 0,5 m od istniejgcych instalacji, roboty nalezy
prowadzic recznie, bez uzycia sprzetu mechanicznego, narzedziami na
drewnianych trzonkach.

Teren, na ktérym sg prowadzone roboty ziemne, powinien by¢ w miare
koniecznosci ogrodzony i zaopatrzony w odpowiednie tablice ostrzegajgce.
Wykopy powinny by¢ wygrodzone barierami, ustawionymi w odlegtosci co najmniej
1.0 m od krawedzi wykopu.

W przypadku prowadzenia robo6t w terenie dostepnym dla oséb postronnych
wykopy nalezy zakry¢ szczelnie balami.

Wykonywanie wykopdw przez podkopywanie jest zabronione.

Wykopy waskoprzestrzenne i jamiste powinny by¢ bezwzglednie zabezpieczone
przez rozparcie scian.

Do wykonywania deskowan stosowac nalezy; drewno Il lub IV klasy lub
deskowania systemowe.
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— Deskowanie zabezpieczajgce wykop powinno: wystawaé co najmniej 15 cm ponad
krawedz wykopu w celu ochrony przed spadaniem gruntu, kamieni i innych
przedmiotow

— Deskowania rozbiera sie warstwami szeroki do 40 cm od dotu, odpitowujgc stojaki
miare rozbierania Scian. ;

— Schodzi¢ i wchodzi¢ do wykopdw mozna jedynie po drabinkach lub schodniach.

— Jesli projekt nie podaje minimalnych odlegtosci, jakie nalezy zachowaé przy
prowadzeniu robot w poblizu istniejgcych budynkdéw, przyjmuje sie-. ze odlegtosci
bezpieczne przy wykonywaniu wykopéw bez specjalnych zabezpieczen wynosza:

3,0 m -jesli poziom dna wykopu jest potozony ponad 1,0 m w stosunku do
poziomu spodu fundamentu istniejgcego budynku,

4,0 m - jesli poziomy sg jednakowe,

6,0 m - jesli dno wykonywanego wykopu jest ponizej spodu istniejgcego
fundamentu, lecz nie nizej niz 1,0 m.

— Przy robotach zmechanizowanych nalezy wyznaczyé w terenie strefe zagrozenia,
dostosowang do rodzaju uzytego sprzetu, koparki powinny zachowac odlegtosé co
najmniej 0,6 m od krawedzi wykopow.

— Nie dopuszczac, aby miedzy koparkg a srodkiem transportowym znajdowali sie
ludzie,

— Samochody powinny by¢ ustawione tak, aby kabina kierowcy byta poza zasiegiem
koparki,

— Wytadowanie urobku powinno odbywaé sie nad dnem $rodka transportowego,

— Niedozwolone jest przewozenie ludzi w skrzyniach zgarniarek lub innego sprzetu
mechanicznego

— W przypadku koniecznosci dokonania jakichkolwiek prac w poblizu pracujgcych
maszyn nalezy je bezwzglednie wytgczyc.

— Odlegtos¢ miedzy krawedzig wykopu a sktadanym gruntem powinna by¢ nie
mniejsza niz:

3,0 m - przy gruntach przepuszczalnych,
5,0 m - przy gruntach nieprzepuszczalnych.

— Niedozwolone jest sktadowanie gruntow w odlegtosci mniejszej niz 1,0 m od
krawedzi wykopu odeskowanego, pod warunkiem, ze obudowa jest obliczona na
dodatkowe obcigzenie odktadem gruntu.

— Niedozwolone jest sktadowanie urobku w granicach prawdopodobnego klina
odfamu gruntu przy wykopach nieumocnionych.

— W przypadku osunigcia sie gruntu lub przebicia wodnego nalezy wstrzymac
roboty, zabezpieczy¢ miejsce niebezpieczne i ustali¢ przyczyne zjawiska; do
usuniecia usuwisk lub przebi¢ wodnych nalezy przystapi¢ niezwtocznie po
ustaleniu ich przyczyny i sposobu likwidaciji.

— Gdy w czasie wykonywania robo6t ziemnych zostang znalezione niewypaty lub
przedmioty trudne do zidentyfikowania, roboty nalezy przerwaé, miejsce

39



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH (STWIiORB).
BRANZA KOLEJOWA.

odpowiednio zabezpieczyC¢ i niezwtocznie powiadomié¢ wtasciwe wiadze
administracyjne i policje.

— W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe bgdz szczatki archeologiczne
nalezy roboty przerwac, teren zabezpieczy¢ i powiadomic¢ wiasciwy urzad
konserwatorski.

— W przypadku odkrycia pokfadéw kruszyw lub innych materiatéw nadajgcych sie do
dalszego uzytku nalezy powiadomié Inspektora nadzoru i uzyskac od niego
informacje dotyczacg dalszego postepowania.

6. KONTROLA BADANIA | ODBIOR WYROBOW ORAZ ROBOT BUDOWLANYCH.

Sprawdzeniu podlega:
— Zageszczenie gruntéw,
— szerokosc taw i korony nasypow.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét.

Dtugosci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj wg
objetosci wykopu w stanie rodzimym. W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy
ilosci robét ziemnych |, ich obliczenie wg obmiaru w wykopie nie jest mozliwe, nalezy ilos¢
oblicza¢ wg obmiaru na srodkach transportowych lub nasypie z uwzglednieniem
wspotczynnika spulchnienia gruntu, z tym, ze dolne warto$ci stosowaé w nasypach przed
ich zageszczeniem, a gorne przy obliczaniu objetosci na jednostkach transportowych.
Zdjecie warstwy urodzajnej w m3.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiarow.

W razie braku miejsca, szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do
ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

Odbioru robot ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-06050:1999

Odbiorowi podlega ilos¢ i jakos¢ wykonanych robét ziemnych.

Dopuszcza sie odbidr czesciowy.

Odbidr robét zanikajgcych nalezy zgtaszaé Inspektorowi nadzoru z odpowiednim
wyprzedzeniem, aby nie powodowaé przestoju w realizacji robét.

Dokumentacja odbioru koncowego powinna zawieraé:

o Dziennik badan i pomiarow z naniesionymi szkicowo punktami kontrolnymi; nalezy
odnotowac wyniki badan wszystkich probek oraz sprawdzen kontrolnych.

e Powykonawczg dokumentacje rysunkowa, w tym rysunki przekrojow miejsc
charakterystycznych wraz z naniesionymi wynikami pomiaréw wymiarow
liniowych, katow nachylenia skarp i spadkow.

e robocze orzeczenia jakosciowe.

e analize wynikéw badan wraz z wnioskami.

e protokoty odbioréw czesciowych wraz ze zgodami na wykonywanie dalszych
robot.

Odbidr koncowy robot nalezy przeprowadzi¢ zaraz po zakonczeniu robot ziemnych i
potwierdzi¢ protokdtem zawierajgcym ocene ostateczna robét i stwierdzenie ich przyjecia.
Fakt dokonania odbioru korncowego robot ziemnych nalezy wpisa¢ do dziennika budowy.

9. SPOSOBY ROZLICZENIA ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-D- 00.
Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki
pomiarow i badan laboratoryjnych.
1. Cena wykonania robét ziemnych w zakresie zdjecia humusu, niwelacji terenu i
rozscielenia humusu rozliczana w m3 obejmuije:
e zabezpieczenie lub usuniecie istniejgcych w terenie urzgdzen technicznych,
roslinnosci i uzbrojenia terenu,
e zabezpieczenie obiektdéw chronionych prawem
e zakup i dostarczenie materiatow, sprzetu i urzgdzen oraz ich sktadowanie,
e wykonanie robét zasadniczych:
e usuniecie humusu,
¢ niwelacja terenu,
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e tymczasowe skfadowanie ziemi urodzajnej,

¢ wykonanie niezbednych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych oraz
nasypow wraz z ich czasowym odwodnieniem i ostateczng likwidacja,

e umocnienie skarp na warstwie podsypkowej,

¢ wykonanie okreslonych w postanowieniach Kontraktu badan, pomiaréw,
sondowan i sprawdzen robat,

e uporzadkowanie placu budowy po robotach.

2. Cena wykonania robo6t ziemnych w zakresie formowania i zageszczania nasypow
rozliczana w m3 obejmuije:
e badania laboratoryjne materiatéw i gruntéw wraz z opracowaniem dokumentac;ji
e oznakowanie i zabezpieczenie prowadzonych robét, wraz z niezbedng
dokumentacja,
e zakup i dostarczenie materiatdéw, sprzetu i urzadzen oraz ich skladowanie,
¢ wykonanie robét zasadniczych —zasypanie wykopu, formowanie nasypu,
zageszczenie,
o wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
¢ wykonanie okreslonych w postanowieniach Kontraktu badan, pomiaréw,
sondowan i sprawdzen robat,
e uporzadkowanie placu budowy po robotach.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie
ustawodawstwo.

10.1. Normy.

PN-B-12095:1997

PN-86/B-02480 Zastgpiona
czesciowo przez PN-B- Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis
02481:1998 w zakresie zat. gruntow

Urzadzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i
badania przy odbiorze.

1.

PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miar.

PN-B-04452:2002 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i
badania.

10.2. Inne.
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Wykonanie robét ziemnych musi by¢ zgodne z przepisami:

Prawo geologiczne i gornicze - Ustawa z dn.01 marca 1994 r. tekst jednolity: Dz. U. 2005
r. Nr 228 poz. 1947

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ z uwzglednieniem wymogéw BHP okreslonych
obowigzujgcymi przepisami, a w tym - Dz.U.2003.47.401 (R) Bezpieczenstwo i higiena
pracy podczas wykonywania rob6t budowlany

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. z 2006r. Nr 156
poz. 1118) z pézniejszymi zmianami.

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24.09.1998r.

Dz.U. Nr 126, p6z 839 w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadowienia
obiektow budowlanych.

Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne i kartograficzne. (Dz.U. z 2000r. Nr 100
poz.1086 z pdzniejszymi zmianami). ( Dz. U. z 2005r Nr240 poz2027 tj. + zm. z
24.02.2007r Dz.U. 07.21.125)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r . Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. Nr 62 z dnia 20
czerwca 2001r. poz. 627 z pdzniejszymi zmianami).(Dz.U. z 2006r Nr129 poz.902 tj.) z
pozniejszymi zmianami .

Ustaw z dnia 21 kwietnia 2001r- o odpadach ( Dz. U. z 2001r Nr.62 Poz. 628 z
pdzniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 zmieniajgce rozporzadzenie
w sprawie warunkow technicznych , jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 56, poz. 461)

Ustawa z dnia 20 listopada 2009r o zmianie ustawy — Prawo ochrony $rodowiska oraz
niektorych innych ustaw ( Dz. U. z 2009r Nr 215, poz. 1664 )
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T.02.01. UMOCNIENIE SKARP.

8.

9.

. WSTEP.
. MATERIALY.

. SPRZET.
. TRANSPORT.

. WYKONANIE ROBOT.
. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

. OBMIAR ROBOT.

ODBIOR ROBOT.

PODSTAWA PLATNOSCI.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
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WSTEP

Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sg wymagania
dotyczgce materiatdw, wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
umochnienia skarp.

Zakres roboét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem umocnienia skarp.

Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami.

Ogodlne wymagania dotyczace robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatow i
wykonywanych robét oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjg techniczng oraz zaleceniami Inspektora nadzoru.

MATERIALY.

Wszystkie materiaty i wyroby do wbudowania nalezy stosowac¢ zgodnie z
odpowiednimi normami europejskimi lub krajowymi, jesli majg zastosowanie oraz
specyfikacjami.

Ziemia urodzajna (humus).

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych.

Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm
oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST- D -00 ,Wymagania ogdélne”
pkt. 3.
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Sprzet.
Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznoséci od potrzeb, powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robaot:

o koparki dwudrogowej,

e wagonoéw kolejowych platform,

o wagonéw kolejowych samowytgdowczych,
¢ lokomotywy spalinowej,

e drezyny kolejowej,

e zageszczarek ptytowych,

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji
projektowej, STWiIORB, instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i
powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

TRANSPORT.

Humus nalezy transportowa¢ w warunkach zabezpieczajgcych go przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

WYKONANIE ROBOT.

Zasady wykonywania robot.

Sposbdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa,
STWIORB. W przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzystac¢ z
ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatgcznikach. Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

e roboty przygotowawcze,

e humusowanie wstepne

e umocnienie powierzchniowe,
e zraszanie skarp,

roboty wykonczeniowe.

Roboty przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do roboét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;j,
STWIORB lub wskazan Inspektora nadzoru:
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o ustali¢ lokalizacje terenu robdt,

e przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,

e usungc¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki,

e dokona¢ prac potrzebnych do udostepnienia terenu robot,

e wyprofilowac zabezpieczang skarpe,

o zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do rozpoczecia budowy.

Humusowanie wstepne.

Grubo$¢ pokrycia ziemig urodzajng powinna wynosi¢ 10 cm po zageszczeniu, w
zaleznosci od gruntu wystepujgcego na powierzchni skarpy. W celu lepszego
powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykonywac rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 3 do 5 cm, w
odstepach co 0,5 do 1,0 m. Utozong warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabic
(pobromowac) i lekko zagescic przez ubicie reczne lub mechaniczne.

Zabiegi pielegnacyjne.

Po zabezpieczeniu skarp nalezy wykonywac nastepujgce zabiegi pielegnacyjne:

e miejsca, na ktoérych widoczny jest brak porostu trawy nalezy ponownie obsiac,

e W sezonie wegetacyjnym nalezy wykonywac koszenie pielegnacyjne po
wyrosnieciu trawy do wysokosci 10 cm, a skoszong trawe usuwac z
powierzchni umocnionych,

e podczas suszy lub w przypadku implantowania ro$lin w czasie niesprzyjajgcym
wzrostowi, nalezy zraszac¢ skarpy wodg w czestotliwosci odpowiadajgcej
potrzebom. Zraszanie nalezy wykonywac deszczowniami lub zraszaczami
ogrodniczymi.

e Niedopuszczalne jest polewanie z weza bez urzgdzen rozpryskujgcych wode,

¢ nalezy zastosowac wszelkie dostepne srodki pielegnacyjne w celu
zapewnienia stworzenia szaty roslinnej odpowiadajgcej wymogom PN-B-
12099:1997.

Roboty wykonczeniowe.

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows i
STWIORB. Do robét wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem
wykonanych robot do istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:

e odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,
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e niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robo6t roslinnosci, np.
zatrawienia, krzewow, ew. drzew,
e roboty porzadkujgce otoczenie terenu robaot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program kontroli i badan.

e sprawdzanie przygotowania terenu,
e sprawdzenie usytuowania,

6.1.1. Opis kontroli i badan.

Sprawdzenie przygotowania terenu.
Nalezy sprawdzi¢ przygotowanie terenu pod wzgledem zgodnosci z wymaganiami.
W przypadku uzasadnionych przestanek napotkania nie zinwentaryzowanych urzadzen
lub instalacji, dopuszcza sie przesuwanie elementdéw po uzgodnieniu z projektantem.

Sprawdzenie usytuowania.
Sprawdzenie podtoza polega na weryfikacji umiejscowienia elementéw z warunkami
podanymi w Dokumentacji Projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.  Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST- D-00 ,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:

¢ 1m2 humusowania

8. ODBIOR ROBOT.

8.1.  Odbidr robot.
Roboty objete niniejszg Specyfikacjg podlegajg odbiorowi robét, ktéry jest
dokonywany na podstawie wynikéw pomiarow i oceny wizualnej.

Jezeli wszystkie pomiary i oceny daty wynik pozytywny, wykonane roboty nalezy
uznac za wykonane zgodnie z wymaganiami STWIORB i Dokumentac;ji
Projektowej.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji rozliczeniowej, wynikajgca z biezgcego zaawansowania robdt,
zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne
PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

T. 03. ROBOTY PODTORZOWE.

T.03.01 WARSTWY OCHRONNE

- POKRYCIA OCHRONNE Z GRUNTOW MINERALNYCH.

1.

2.

7.

8.

WSTEP.

MATERIALY.

. SPRZET.
. TRANSPORT.
. WYKONANIE ROBOT.

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

OBMIAR ROBOT.

ODBIOR ROBOT.

9.PODSTAWA PLATNOSCI.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.
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1. WSTEP.

1.1 PRZEDMIOT STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowg
warstwy ochronnej (warstwa gorna) z piasku wykonywanych w ramach niniejszego
zadania.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest
stosowana jako dokument przy realizacji umowy na wykonanie robét budowlanych
zwigzanych z realizacjg niniejszego zadania w miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonywaniem pokrycia ochronnego z mieszanki piaskowe;j.

Zakres robot budowy warstwy ochronnej obejmuje:
- transport piasku do miejsca wbudowania,

- wytadunek piasku w miejscu wbudowania;

- rozscielenie piasku;

- zageszczenie warstwy piasku.

2. MATERIALY.

Materiaty do budowy pokrycia ochronnego muszg spetnia¢ wymagania podane w
instrukcji 1d-3 (D-4).

Warstwe ochronng zaprojektowano jako jednowarstwowg z mieszanki piaskowej
gruboziarniste;.

Kruszywo do budowy pokrycia ochronnego powinno spetnia¢ warunek Terzaghiego oraz
nastepujgce wymagania:

- modut odksztatcenia wtérnego E2 = 80 MPa,

- wskaznik zageszczenia Is = 1,00 ( warstwa ochronna),

- nasigkliwos¢ nie wieksza niz 1,5% (badanie wg PN-B-06714-18:1977);

- mrozoodpornos¢ — ubytek masy po cyklach zamrazania i rozmrazania nie wieksza
niz 2% (badanie wg PN-B-06714-19:1978);

- maksymalna zawartos$¢ frakcji pylastych, o wymiarach ziaren <0.075mm wynosi 15%,
o wymiarach ziaren < 0.02mm wynosi 3%.
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3. SPRZET.
3.1. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegotowy dobér sprzetu zapewniajgcy prawidiowe
wykonanie robot okreslonych w Przedmiarze Robét i Specyfikacji Technicznej Wykonania
i Odbioru Robét Budowlanych oraz zgodnie z zatozong technologia.

Do wykonania pokrycia ochronnego nalezy uzywac¢ nastepujgcego sprzetu
mechanicznego:

- tadowarka kotowa do zatadunku piasku na tymczasowej bazie kruszyw;

- wagony samowytadowcze;

- lokomotywa spalinowa;

- nasuwarka toru;

- zageszczarka wibracyjna spalinowa do zageszczenia warstwy mechanicznie oraz ubijaki
spalinowe w miejscach trudno dostepnych dla zageszczarki.

- koparki dwudrogowe.

4. TRANSPORT.

4.1. Transport materiatow.

Transport piasku na pokrycie ochronne powinien odbywac sie w iloSci i objetosci
nie przekraczajgcej dopuszczalnego obcigzenia stosowanego srodka transportu
(kolejowego /drogowego) oraz w sposob przeciwdziatajgcy jego rozsegregowaniu i
zanieczyszczeniu.

5. WYKONANIE ROBOT.

Pokrycie ochronne przewiduje sie jako jednowarstwowe z piasku gruboziarnistego.
Wykonanie pokrycia ochronnego mozna rozpoczg¢ dopiero po wykonaniu i odbiorze
gornej powierzchni torowiska i nadaniem spadkoéw poprzecznych zgodnie z przekrojami
poprzecznymi torowiska.

Ocene nos$nosci istniejgcego uktadu gruntdéw, nalezy dokona¢ na podstawie prébnych
obcigzen ptytg statyczng o $rednicy 300 mm, by sprawdzi¢, ze modut ten odpowiada
wartosciom przewidzianym w dokumentacji projektowej, przyjetej dla tej warstwy.
Wowczas mozna przystgpi¢ do wykonania warstwy wzmacniajgcej z piasku.

Po jej wykonaniu i zageszczeniu nalezy ponownie wykona¢ pomiar modutu odksztatcenia
podfoza w celu potwierdzenia uzyskania zaktadanej w dokumentacji projektowej nosnosci
na ptaszczyznie torowiska.

Pokrycie ochronne z piasku nalezy wykona¢ zgodnie z przekrojami poprzecznymi.
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Roboty wykonaé nalezy mechanicznie rozktadajgc piasek, po roztadunku z wagonéw
samowytadowczych, rownomierng warstwg i zageszcza¢ mechanicznie do uzyskania
wskaznika zageszczenia zgodnego z przepisami Id-3 (D-4).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Przy budowie pokrycia ochronnego z kontroli podlega:

- zageszczenie warstwy - co najmniej w dwdch miejscach na kazdej dziatce roboczej -
przez pomiar modutu odksztatcenia wtérnego — E= 100 MPa,

- grubosc¢ warstwy - bezposredni pomiar w konncowej fazie zageszczania, co najmniej w
dwoch miejscach na kazdej dziatce roboczej, tasma lub tatg lub przez sondowanie w
potowie dtugosci odcinka przejsciowego

- dopuszczalne odchyiki - +20%; -20% w stosunku do grubosci projektowanej;

- szerokosc¢ warstwy - pomiar tasmg mierniczg w wybranych 2 przekrojach
rozmieszczonych na catej dtugosci i w punktach charakterystycznych - dopuszczalne
odchyiki +20cm i -5¢cm;

- dtugos¢ - pomiar tasmga - dopuszczalne odchyiki +50cm i -20cm;

- potozenie osi - pomiar we wszystkich zatomach i kagtach charakterystycznych oraz co
100m na prostej, dopuszczalne odchyiki +/-10cm;

- profil podtuzny - pomiar niwelatorem, tatg z poziomnicg, co najmniej w dwoch miejscach
na dziennej dziatce roboczej - dopuszczalne odchytki +/-1cm;

- spadki poprzeczne - pomiar tatg z poziomnicg, co najmniej w pieciu miejscach na
dziennej dziatce roboczej - dopuszczalne odchyiki 0,5% pochylenia projektowanego.
Wykonanie robét sprawdza i potwierdza Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot dokonywany bedzie przez Kierownika Budowy Wykonawcy (lub osobe przez
niego wyznaczong) i na biezaco rejestrowany. llosci robét podlegajg weryfikacji i
pisemnemu zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Roboty ulegajgce zakryciu bedg obmiarowane bezposrednio przed zakryciem przy udziale
Inspektora Nadzoru. Budowa warstwy ochronnej z piasku jako robota ulegajgca zakryciu
bedzie obmiarowana bezposrednio przed zakryciem przy udziale Inspektora Nadzoru.
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7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest ,m3” wykonanej zageszczonej warstwy ochronnej z piasku.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Roboty budowy pokrycia ochronnego podlegajg zasadom odbioru robét ulegajgcych
zakryciu. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Pfatnosé.

Ptatnos¢ ryczattowa zgodnie z warunkami Umowy lub za m® wbudowanej warstwy
ochronnej.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. NORMY.

BN-88/8930-03 - ,,Gruntowe podtorze i podtoze kolejowe. Nazwy i okreslenia.”;
BN-77/8931-12 - ,Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.”

BN-88/8932-02 -,Podtorze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.”
PN-88/B-04481 - ,Grunty budowlane badanie prébek.”

10.2. PRZEPISY ZWIAZANE.

Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych Id-1 (D-1), 2005r. z
pdzniejszymi zmianami.

Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego 1d-3 (D-4) 2009r,

Instrukcja o organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej- D-19, 2000r
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